R

027

Concur 1
Distanta :

Cod columbofil: CLUB1
Latitudine

Ceas Atomic 05.05
Ceas BENZING 05.05
Sincronizare 05.05
Por. imbarcati: 073
o e i o i 5 S R 0
Nr Serie inel

o i TR A S S i
001 RO 21 432045
002 RO 21 432049
003 RO 19 340078
004 RO 20 416083
005 RO 19 340037
006 RO 20 416221
007 RO 21 432005
008 RO 21 432158
009 RO 21 432044
010 RO 17 123061
011 RO 21 432021
012 RO 21 432061
013 RO 21 432119
014 RO 21 432052
015 RO 21 432065
0lé6 RO 21 432060
017 RO 21 432096
018 RO 20 416189
019 RO 21 432155
020 RO 20 416030
021 RO 21 432156
022 RO 21 432135
023 RO 21 432047
024 RO 21 432154
025 RO 21 432062
026 RO 20 416230
027 RO 20 416243
028 RO 21 432159
029 RO 21 432101
030 RO 18 263721
031 RO 17 123202
032 RO 20 416242
033 RO 21 432081
034 RO 21 432175
035 RO 21 432078

077

<22 19333:06
.22 19:33:06 +000
.22 19:33:06

Loc lansare

Data lansarii
Columbofil
Longitudine

GPS

Nr.inel
Senzor
DA36562B
DA253B5C
DA101936
DA1B5478
DA271FD1
DA253B6F
DA36599A
DA253C2D
DA365989
DA101898
DA36599B
DA3658C9
DA3658B2
DA365993
DA271F65
DAQF4962
DA3659A0
DA27228D
DAQOF485F
DA272348
DA10185F
DA27237B
DA3658CC
DA272245
DA272342
DA272222
DA101801
DA10180D
DA34F776
DA206E57
DA271E24
DA253C6E
DA253B2B
DAF7787F
DA25396B

Data

Ora

SAS SI RUSU



1 Loc lansare
ca Data lansarii :
Jlumbofll CLUB1 027077 Columbofil . SAS SI RUSU
.udine 3 Longitudine :
s Atomic . 05.05.22 19:33:06 GPS
as BENZING . 05.05.22 19:33:06 +000
ncronizare : 05.05.22 19:33:06
or. imbarcati: 073
et il e e dm—mmmmmm o mmm s s
Nr.| Serie inel Culo|Nr.inel |Imbarcare Observatii
are |Senzor Data Ora
S i i o S S e o —mmpmmmmm— $--mmmmmmmm - m - el i

DA34F4ED|05.05 19:41:35|057
DA34F661|05.05 19:41:44|036
DA34F852(05.05 19:41:52|060
DA34F84E|05.05 19:41:59|028
DA34F67B|05.05 19:42:06|067
DA253D90|05.05 19:42:15|073
DA34F85A|05.05 19:42:26|021
DA34F88A|05.05 19:42:34|058
DA253B69(05.05 19:43:21|040
DA34F889(05.05 19:43:30|061
DA0652B1|05.05 19:43:39|012
DA36590A|05.05 19:43:53|019
DA34F659(05.05 19:44:16|026
DA253C37|05.05 19:44:25|006
DAF1E957(05.05 19:44:34|071
051 RO 21 432160 DA253E42|05.05 19:44:42|080
052 RO 21 432009 DA34F6CF|05.05 19:44:51|020

036 RO 21 432113 M
M
M
M
M
M
M
M
M
M
M
F
M
M
M
M
M

053 RO 21 432069 M DA34F634|[05.05 19:45:00|042
M
M
M
M
M
F
F
F
F
M
F
M
F
F
M
M
13

037 RO 21 432056
038 RO 21 432121
039 RO 21 432036
040 RO 21 432136
041 RO 21 432152
042 RO 21 432010
043 RO 21 432115
044 RO 21 432063
045 RO 21 432126
046 RO 20 416211
047 RO 21 432006
048 RO 21 432032
049 RO 20 416020
050 RO 21 432148

- 054 RO 21 432071 DA34F870|05.05 19:45:07|044
055 RO 21 432111 DA34F845|05.05 19:45:15|056
056 RO 21 432070 DA34F525|05.05 19:45:22|043
057 RO 21 432162 DA253727(05.05 19:45:32|082
058 RO 21 432025 DA34F871({05.05 19:45:41|025
059 RO 21 432149 DAOF46DF|05.05 19:46:01|072
060 RO 21 432134 DAOF4CF2[05.05 19:46:11|065
061 RO 21 432132 DA3658CB|05.05 19:46:21|064
062 RO 21 432106 DA3658FE|05.05 19:46:31|055
063 RO 21 432141 DAOF4BE4 [05.05 19:46:40|069
064 RO 21 432034 DA3658DF|05.05 19:47:00|027
065 RO 21 432176 DAF779A8|05.05 19:47:14|088 d
066 RO 21 432127 DA3658C0|05.05 19:47:47|062
067 RO 21 432076 DA365977|05.05 19:47:56|046
068 RO 21 432172 DAE2C259[05.05 19:48:06|086
069 RO 21 432082 DA34F5F1|05.05 19:48:40|049
070 RO 20 416067 DA1B5401|05.05 19:48:49|009




- FISA PORUMBEI IMBARCATI din 05.05.22 19:49:36
1 Loc lansare
ita : Data lansarii :
;olumbofil: CLUB1 027077 Columbofil : SAS SI RUSU
‘tudine : Longitudine :
as Atomic : 05.05.22 19:33:06 GPS
2as BENZING : 05.05.22 19:33:06 +000
sJincronizare : 05.05.22 19:33:06
Por. imbarcati: 073
= S S S s S i i e e i i m m mim T e el S et e et ek
Nr.| Serie inel Culo|Nr.inel |Imbarcare Observatii
are |Senzor Data Ora
e T et Fmmmm oo e
071| RO 21 432048 F DA1B56C4 | 05.05 19:48:57|033
072| RO 20 416061 F DA271F44|05.05 19:49:04 008
073| RO 21 432147 F DAOF4CC7|05.05 19:49:12|070
R e R . I e T

A 4
Semnaturi :  Cresc Comisia control Imbarcare/Desigilare
0
Versiune SW : RO-04.01 Cod concurs : 008417 Serie ceas : 227619
Antena Club : BENZING 48905458 SW-4.5 HW-8.1 Autorizare : 90001360
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